Вопросы к экзамену по дисциплине «Технические измерения и приборы»

1. Как вы понимаете следующие термины: измерения, контроль, средство измерения, метод и принцип измерений? 

2. Какие виды измерений бывают? 

3. Перечислите основные методы измерений и приведите примеры, иллюстрирующие их.
4. Перечислите основные виды средств измерений. 
5. Опишите структуру ГСП.
6. Опишите основные структурные блоки измерительных средств.

7. Приведите основные схемы включения измерительных преобра​зователей.

8. Приведите основные статические характеристики средств изме​рений.
9. Как классифицируются погрешности измерений?

10. Что понимается под динамическими характеристиками средств измерений?

11. На какие классы можно разделить измерительные преобра​зователи?
12. Какие виды дискретных измерительных преобразователей существуют?
13. Перечислите основные физические эффекты, используемые для параметрических первичных измерительных преобразователей.  

14. Какие основные физические эффекты используются для генераторных первичных измерительных преобразователей?

15. Приведите схемы включения параметрических преобразователей.

16. Опишите конструкцию резистивных преобразователей реостатного типа и область их применения. 

17. Опишите конструкцию тензорезистивных преобразователей и схемы их подключения.

18. Перечислите основные виды погрешностей тензорезистивных преобразователей.

19. Приведите основные расчетные зависимости для мостовых измерительных схем.

20. Опишите принцип действия индуктивных преобразователей.

21. Какие виды индуктивных преобразователей существуют? 

22. Для измерения каких величин применяются магнитоупругие ИП. 
23. От каких параметров электростатических преобразователей зависит их емкость? 

24. Приведите схемы включения схемы включения электростатических преобразователей.
25. В каких измерительных устройствах применяются элементы Холла и почему?
26. Перечислите основные разновидности индукционных изме​рительных преобразователей.

27. Перечислите основные разновидности индукционных изме​рительных преобразователей.

28. Опишите принцип действия индукционных измерительных преобразователей.
29. Какие основные погрешности учитываются при подключении термопар?

30. Перечислите основные виды приемников оптического излучения и приведите их краткую сравнительную характеристику. 
31. Какие из оптических измерительных преобразователей получили наибольшее распространение и почему?
32. Опишите принцип действия и конструктивные особенности электроконтактных ИП. 
33. Какие основные виды средств бесконтактного контроля положения объектов используются.

34. Перечислите основные характеристики средств бесконтактного контроля положения объектов.

35. Опишите принцип действия индуктивных и емкостных бесконтактных датчиков.

36. Какой принцип положен в основу функционирования акустических датчиков.

37. Перечислите основные виды оптических датчиков положения объектов.

38. Какие основные виды датчиков используются для измерения линейных и угловых величин?
39. Опишите принцип действия инкрементных энкодеров.
40. Опишите принцип действия абсолютных датчиков положения.

41. Какие методы повышения надежности считывания информации используются в абсолютных датчиков положения

42. Каким образом производится оценка формы и взаимного расположения поверхностей?
43. Опишите принцип работы кругломера.

44. Какими методами и средствами проводится оценка качества обработанных поверхностей?

45. Опишите принцип работы профилометров и профилографов
46. Как можно контролировать силовые параметры процесса обработки резанием?
47. Перечислите средства измерения сил.

48. Какими средствами можно измерить величину крутящего момента? 
49. Перечислите основные виды средств измерения температуры.
50. Перечислите их основные виды и опишите принцип пирометров.
51. Как производится оценка тепловыделения в зоне резания?

52. Перечислите основные виды расходомеров

53. Опишите принцип действия скоростных расходометров 

54. Какие измерительные преобразователи используются в системах ЧПУ для определения положения рабочих органов.

55. Опишите конструкцию и принцип действия вращающихся транс​форматоров.

56. Какие схемы включения вращающихся трансформаторов исполь​зуются?

57. Дайте определение индуктосина, опишите его конструкцию и принцип действия.

58. Опишите конструкцию фотоэлектрических преобразователей линейных перемещений.
59. Какие измерительные преобразователи используются в устройствах синхронной связи? Опишите принцип их действия.
60. Приведите основные схемы включения сельсинов.

61. Какие методы используются для измерения линейной и угловых скоростей?
62. Какое основное требование предъявляется к тахогенераторам? Опишите  принцип действия тахогенераторов.

63. Перечислите основные виды тахогенераторов.

64. Какие средства используются для измерения механических колебаний?

65. Какие схемы включения терморезистивных преобразователей используются? 

66. Изложите цели построения и назначение информационно-изме​рительных систем.

67. Приведите обобщенную структуру информационно-измерительных систем.

68. Перечислите основные элементы ИИС и дайте их краткую характеристику.

69. Опишите сущность технологии «виртуальных приборов». 

